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1, APRESENTACAO: CARACTERISTICAS
TECNICAS DO SISTEMA ELETRONICO

A Central Triflex Top Ind opera com um processador de 32 bits capaz de
executar 40 milhdes de instrucdes por segundo com caracteristicas voltadas para
controle de motor. O processador usado é capaz de gerenciar todo o conjunto do
automatizador como, por exemplo, o motor, o encoder! e ainda receber o cédigo
de um transmissor de radiofrequéncia (RF). Possui uma memoria EEProm? que
armazena os codigos dos Transmissores gravados de forma criptografada. Esta
Memdria pode ser retira e usada em outro produto PPA compativel, por exemplo,
o receptor avulso Alcance PPA e vice-versa. A Central também é compativel com
Transmissores de Cédigo Rolante com protocolo préprio da PPA.

O acionamento do sistema pode ser realizado via controle remoto através do
receptor de radiofrequéncia incorporado, um receptor avulso ou por qualquer
outro dispositivo que forneca um contato NA (normalmente aberto) como, por
exemplo, uma botoeira.

O controle de posicionamento do portdo é feito através de um sistema de
encoder patenteado pela PPA chamado “Reed Digital”.

2. CENTRAL CONTROLADORA

2.1. Conexdes elétricas
As conexdes elétricas em geral podem ser vistas no diagrama a seguir:

Q@ aTENCAO
O automatizador é bivolt, a tensdo deve ser selecionada através do
borne “VOLTAGE" conforme o desenho na placa de circuito impresso.

Para 127V deve-se fechar os 3 terminais da esquerda do borne “VOL-
TAGE" com fio de 1,0mm? e para 220V os dois da direita.

*Encoder, em automacao industrial, ¢ um dispositivo eletromecanico que conta ou reproduz pulsos
elétricos a partir do movimento rotacional de seu eixo. Pode ser defi nido também como um
transdutor de posigao angular.

2EEPROM (de Electrically-Erasable Programmable Read-Only Memory) € um chip de armazenamento
n&o volatil usado em computadores e outros aparelhos.
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2.3. Conexdo do motor

Os trés fios do motor de indugdo devem ser conectgdos ao lgorne "MQOTOR", o
motor pode ser Trifasico ou Monofasico 220V, NAO E NECESSARIO OBEDECER A
SEQUENCIA DE CORES®.

2.4. Conexdo do encoder “ENC”

E utilizado para a conexdo do encoder, através de um cabo apropriado, entre o
motor e a Central Controladora. Dentro da caixa de redu¢do do automatizador
ha sensores que tem a funcdo de fornecer informacdes de: sentido de
deslocamento e posi¢do do portdo durante a operacdo. Tais informacées sdo
essenciais para o funcionamento adequado do automatizador.

Ha dois sensores dentro do encoder e cada um é representado pelos LEDs
ECA e ECB. Cada um acende de acordo com a posicdo do disco.

2.5. Conexdo da trava eletromagnética “TRAVA”

Caso seja feita a opgdo pelo uso da Trava Eletromagnética (opcional), deve-se
conectar o "Mddulo Opcional Relé” neste conector. A central reconhecera o
modulo automaticamente e sera adicionado um tempo para iniciar o movimento
de abertura do automatizador apds o acionamento da trava.

2.6. Conexdo da luz auxiliar “LUZ”

Caso seja feita a opgdo pelo uso de luz de garagem, deve-se conectar o “Maodulo
Opcional Relé” neste conector. A operacdo da luz de garagem sempre estara
habilitada. Basta programar o tempo desejado pela chave da DIP, de acordo com
a tabela de programacéo deste manual.

2.7. Conexdo do receptor avulso “RX”

Um receptor avulso pode ser adicionado a central através do conector “RX".
Quando um comando ¢é aceito, o LED CMD (comando) é acionado. O Jumper HRF
deve ser retirado quando o receptor avulso é adicionado ao sistema de forma a
desligar o receptor incorporado.

2.8. Conexdo da fotocélula “FOT”

[ NOTA: Antes das conexdes dos acessorios opcionais (Trava
Eletromagnética e/ou Luz de Garagem/Sinaleira, botoeiras e etc), é
recomendavel efetuar um teste geral de funcionamento da maquina.

Para isto, basta pressionar o botdo “+" para acionar o ciclo de
aprendizagem do curso do automatizador.

Devem-se instalar as fotocélulas posicionadas a uma altura de cerca de 50 cm do
piso (ou conforme recomendacdes do fabricante), de modo que o transmissor e
o receptor fiquem alinhados um em relacdo ao outro. A conexao elétrica deve ser
feita da seguinte forma:

Borne 2: 15V (positivo "+");

Borne 1: GND (negativo "-");

Borne 3: FOT (contato).
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2.9. Conexdo da botoeira “BOT”

A central reconhece um comando de botoeira quando o borne BOT for conectado
ao GND, ou seja, um pulso para GND.

Borne 1: GND (-);

Borne 4: BOT (Contato NA)..

*Ver item PRIMEIRO ACIONAMENTO DO INVERSOR APOS SER INSTALADO NO AUTOMATIZADOR
(MEMORIZACAO).

2.10. Conexdo da botoeira somente para abertura
IIABRI’

A central reconhece um comando de abertura quando o borne ABR for conectado
ao GND, ou seja, um pulso para GND.

Borne 1: GND (-);

Borne 5: ABR (Contato NA).

2.11. Conexdo da botoeira somente para fechamento
IIFECII

A central reconhece um comando de fechamento quando o borne FEC for
conectado ao GND e depois liberado, ou seja, um pulso para GND e em seguida
0 botdo deve ser liberado.

Isso facilita o uso em sistemas de controle de acesso que utilizam fotocélulas
ou lacos indutivos para fechar automaticamente o portado ou cancela.

Borne 1: GND (-);

Borne 6: FEC (Contato NA).

O atencio

O Controlador Légico fornece 15 V (corrente continua méxima de 120
mA) para a alimentacao de fotocélulas e receptores E NAO POSSUI

PROTEGAO PARA SOBRECORRENTE. Caso os equipamentos necessi-
tem de maior tensdo ou corrente, sera necessario o uso de uma fonte
de alimentacao auxiliar.

2.12. Conexdo dos sensores reeds de fim de curso “HIB”

A central reconhece um “reed” acionado quando o pino referente a ele na barra
de pinos HIB for conectado ao GND, ou seja, um pulso para GND.

A Unica condi¢do que deve ser seguida é que o reed que representa o portdo
aberto deve ser conectado de forma que acenda o LED "RDA", pino do conector
"HIB" marcado coma letra "A". E o LED "RDF" deve acender quando o portdo
estiver fechado, pino do conector “"HIB” marcado coma letra “F".

2.13. Conector “SCI”

Conexao para o PROG, para programacao da central Triflex Top Ind.

3. FUNCAO LOGICA DO SISTEMA PARA
PORTOES

3.1. Primeiro acionamento apés ser instalado
(memorizacdo)
Quando o inversor for energizado pela primeira vez, apds ser instalado ao
automatizador, o portdo devera iniciar um movimento de abertura apés um
comando externo ou se o botdo "+" for pressionado.

Se o movimento for de fechamento, remova o jumper F/R para trocar
o sentido de operacdo do motor. Se o jumper F/R for inserido novamente, o
sentido de operacao volta ao anterior.

Feito isso, pressione “+" ou acione um comando externo para a central.

Apds esta condicdo, deixe o portdo abrir até encostar-se ao batente de
abertura ou acionar o REEDA. Depois ele ird reverter o sentido para fechar,
deixe-o encostar-se ao batente de fechamento ou acionar o REEDF.

@ ATENCAO

O portdo pode operar com ENCODER, ENCODER mais REED ou
somente com REED. Para habilitar o funcionamento somente com

REED, é necessario usar o programador PROG da PPA. Durante o
fechamento no periodo de memorizagdo, somente um comando de
fotocélula pode reverter o portao.

Agora o portdo automatico ja esta pronto para operar.

3.2. Do segundo acionamento em diante quando a

central for desligada da energia

Apds a operagao anterior o portdo ndo necessitara gravar o percurso novamente.
Ele simplesmente fechara lentamente apds um comando, até encostar-se ao
batente de fechamento, o motor desligard apds alguns segundos. O portéo ja
esta pronto para operar.

Caso a fotocélula seja obstruida ou a central receba um comando durante
este primeiro fechamento, o ponto de referéncia a ser buscado serd o de
abertura de forma a acelerar o reconhecimento de um ponto conhecido do
percurso.

[4 NOTA: Em modo Hibrido, ou seja, REED mais ENCODER, se o portdo
estiver localizado em um dos REEDs o portdo partira com velocidade
plena, sem precisar fazer reconhecimento de curso.

O aTEncAO

E importante colocar batentes de abertura e fechamento para o
portéo a ser automatizado.

4. FUNCAO LOGICA DO SISTEMA PARA
CANCELAS

4.1. Primeiro acionamento do inversor apés ser
instalado em cancelas (memorizacdo)

Quando o inversor for energizado pela primeira vez, apds ser instalado no
automatizador, a cancela devera iniciar um movimento de abertura apds um
comando externo ou se o botdo “+" for pressionado.

Se o movimento for de fechamento, remova o jumper F/R para trocar
o sentido de operacdo do motor. Se o jumper F/R for inserido novamente, o
sentido de operagdo volta ao anterior.

Apds esta condicdo, deixe a cancela abrir até encostar-se ao batente de
abertura. Depois ela ira reverter o sentido para fechar, deixe-a encostar-se ao
batente de fechamento.

Agora a cancela ja esta pronta para operar.

[4 NOTA: Durante o fechamento no periodo de memorizacdo, somente
um comando de fotocélula pode reverter a cancela.

4.2. Do segundo acionamento em diante quando a
central for desligada da energia

Ap6s a memorizagdo a cancela ndo necessitara gravar o percurso novamente
se ela for desligada da energia. Ela simplesmente abrira lentamente, ap6s um

comando, até encostar-se ao batente de abertura. Entdo a cancela ja esta pronta
para operar.

5. PROGRAMACAO DOS PARAMETROS
DO INVERSOR

5.1. Selecdo do modelo de automatizador

A central pode operar, com o mesmo firmware, em port&es e cancelas.

Para selecionar o modelo desejado, basta remover o jumper TST e fechar os
pinos C/P (Cancela/Portdo). Quando a funcéo é selecionada, o led "OSC" pisca
rapido por um determinado intervalo de tempo e depois indica o valor dela.

A tabela a seqguir mostra o nimero de piscadas para cada funcéo:

Ngir:c:l?a(s’e Modelo referente
1 Portao
2 Portdo 2500
3 Cancela 3m
4 Cancela 6m
5 Cancela Sem Parar

5.2. Funcéo do jumper TST

Quando o jumper TST é removido, a central entra em um modo de operagado que
permite posicionar o automatizador em um determinado ponto do seu curso
para ajustar limites de fim de curso ou até verificar a parte mecanica.

Neste modo de operacdo, ao pressionar-se o botédo (-) o motor é acionado
em sentido horario enquanto o botdo estiver acionado, ao soltar-se, o motor
desliga, e quando o botédo (+) for pressionado o motor gira em sentido anti-
horério da mesma forma.



